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Abstract of DEI 9741 476 

A machine to equip containers (10) like bottles has at least one equipping station (2-4) for attaching 
material to the containers and at least one transporter (1 .5,6.7.8) to deliver the containers in the 
machine. The equipping station(s) and the transporter(s) can be driven continuously each by its/their 
own synchronous motor and the motors are supplied from a common voltage source (1 8.20) with 
continuously adjustable frequency. The voltage source is a frequency converter connected to a 
network (20) of constant frequency and the frequency adjustment range extends as far as zero. The 
output frequency can be raised from zero and lowered to zero smoothly. 
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Dim f olgendm 

Maschlne zum Behandeln von Ge^&en 

Die Erflndung betrifit eine Maschine zum Behandeln 
von GefiBsn wie Flaachen oder dgl. mit wenigstena ei- 
nem Trsnsportaur zum kontlnulerilchen Befdrdam der 
GefaOe In der Maschlna und synchron zum Transporteur 
antrelbbaran GafaQtranaportelameman zum Heran- und 
AbfOh ren der zu behandelnden Gefd&e, wobei aowohl der 
Transportaur ale auch die GeffiStranaportet amenta dutch 
eigene Motoren antralbbar efnd. 



eind den vom An mel der efngereichten Unterlagen entnommen 
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Die ErfiDdung betnfit dne Maschice zum Ausstattoi von 
GefBBeo geni^ dem Obexhtgpff des Anspnxfas 1. 

GpfflB hffh fl P^''"g^ ^^ ^''"fg wie Edkettiennaacluiien 
oder dgt bestefaen in der Regel aus mdbreren Baugiuppeo 
(KurusseD, FStdenchnedeen, Sterm&dei; Etikettieraggie- 
gate) die wego^ der h&ufig fcnnschlflssig eifolgeoden Ge- 
faBiibetgabe und lagenchdg aiiawifiihreDden Behandluiigs- 
vorgMngen, beispielsweise Anbiingpn eiuea Edketta auf ein 
Gef3B> mchi our gcscbwindigkeitssynchron, sondern auch 
6tellung-» d. h. winlcBlsynchjeoQ angetrieben wcxden. Deswe- 
gen besitzen Maachinea dieser Art eanen ssntralea Antziebs- 
motor, der Qber Zahnxfider, Ketten, Zahnnemen, Kaidanwel- 
len Oder dgL die dnzelneti Baugmppoi geschwindigkeits- 
und 6teUung5synchron zueinander mil vo&idefbarer Ge- 
scfawimfigkBil antieiben kann. ZusStzlicfa Bind faSufig achalt- 
bare Kupplupgselemente vaibaiideD, um in speziellen B&- 
triebssituadonen einzelne MaschincQgrv^pen vom Zentral- 
antdcib abtzemseD zu kdmien, Z.B. Edketdexaggrcgatev die 
filr besdmnde Ausstatbinj^vaiianten niciht benddgt weiden. 
Fenier sind zum Schutz bestinuntBr Maachinengnippen 
Obeilaslkupplungeii vorhandeo, die im FalLe von >feridein- 
mungen oder dgL mecbaniscbc SdaSden vcrtrindem sqUco. 

Dieses kQaventianene Antriebskonzept venmacht auf- 
grund der bisweilen sefar gmfien ZafaDradduichmessei; Zqg- 
mittel- bzw. KardanlBagm und dor zaUieicben Kupplimgfr- 
elemeate hohe Hersteli- und MontagekoAen. Fcmcr ozeu- 
gen die Kraftfibertragungseletnente hfiuflg Gcrfiuscfae^ deren 
Bes^tigung ziisfitziicben Aufwand ctfmdeit (siefae 
DB31120ff7C2). 

Demzufolge liegt der Erficdung Ae Aufgabe zugnmdef 
ein veibeaseitBS Antnebakonz^ fUr GefaBbehandluogsma- 
schinea aozugebeo, 

Gelbst wild diese Au^abe dutch & kemizeidmenden 
Merkmale des Anspiuchs 1. 

Au^rund der yorgescblflgeDBn Lfisimg IrfVmm die bisher 
erfbzderiichen mBchanischen KiaftQbeitzagungseleinentB 
zwisdien deo einzelnen Baugruppra der Masdiine cntfalr 
len» wdl die einzelnen* den jewdligen Maschinenbaiigrup- 
peo zugeardneten Motocen synchion bctzieben werden. Be- 
sonden vcxtdUiaft geeignet sind permaDentmagneteiregtB 
Synchionniofocen, die an eine gemdnsame Spannungg- 
quelle gekoppelt sind und wodiucb der funkdonswicfadge 
winkelsynchnKie GleicUauf sidwigestBillt ist Ala Span- 
□ungsqueUe mii vexSnderbaicr F^eqnenz kBnnea z. B. ge- 
eignete Umfonner odo: an dn Stronmetz nut konstanter 
Rreqnenz angescfalosseDe FiequenzumrichlBr verwendet 
werden. 

Der geschwindi^oratsp und steUungBsynchnxie Gleach- 
lauf dear Motorai Ist vortdlhaftorweise sowohl bd mncr- 
schiedlidier bzw. wechselnder Bdastung der dnzdnen Mo-. 
toTBD als auch bd einem Spannungsausfall gewflhilBiatBt, 
wenn cfie SynchiomnotaieQ eingangBseidg adbst bd Aua- 
blelben der VersoiguiigsqpannuDg dektzisch miteinander 
verbunden bldben und sich deshdb gegeasddg BtOtzoi 
kdnnoL Die ootwcodigen ObeisetzungsvertiBltnisae zwlr 
schea den dnzdnen Baugru^en kdnneo duich ^femendung 
von Motoron mil entspvechenden NenDdrehzahlen oder Ge- 
triebemotoren eneicfat werden. 

Weidaa die Synchronmotorea auch im SdUstand out d- 
ner Null Heitz BU^eigsnden Spannung, d. h. einem Gleidi- 
g pflnm-rng Khq 1 1*^^"*, VBEsoTgty hfhaltwt die KSotoiBn ibze 
gegoiseitige DrehstellungBZOOidnung bis zum nSchstoi 
Wederanlauf beL Soli die Versocgungsspannung abgeschal- 
tet weideo, z. B. aach Betrieb&schlufi, kdnnen die dnTglncn 
Syncbranmotoren mit znechamscb wiikenden Haltebremseo 
in ihier Diehstellungszuordnung fixiert weiden, wobd die 



Bremsen vor dem Abschalten der Aferscagungsspannung ak- 
dvictt wctdox Bd Betnebsbegimi werden die Bremscn der 
Motorai erst nach WLedeianliegen dor Versocgungsspan- 
nung, d. h. des Gleichspannungslmltestromes» an den Moto 
S lengeldst 

^fit dieser Vaigehensweise ist ein in jeder Betziebssitua- 
tion exakt ¥dnkd- und gescbwindi^cdtsBynchEoner Antrieb 
mduerer Syncbronmototen in eincr Maschine gewShdei- 
stet, ofane hierfUr ooch TiisatyHche Gldchlau&egdeinridt- 
10 tungen zu benStigen. Ea muB iftH^glinh sicbezgestelll sdn, 
daB das mMinmi zulfissige Kippmoment 6ei dnzelnoi Syn- 
dironmotomn nicht Ube^britten wiid, damit keiner der 
Syncbromnotaren aufier Itttt f^t Aus (fiesem Giund ist ein 

pq pmiianfner ppggq gnmfnricA tBr VOQ \blteil, dfiT in dex 

15 Lage ist, seine Ausgangsfi^iuenzvOTNuUHotzbeginnaid 
Bpnmg&d kcodnuieilich zu erttShen bzw. wieder auf Null 
Hertz spiui^gfid zuriickzufObzen, wobd eine Beschleuni- 
gupgs- und VbrzagBnin gHm i npe j, d. h. ein Fiequenzgzadient, 
untcrBeilldgrichtung der vorfaaDdeoenTt^ghdtg- undKii^ 

20 mozneote dnstdlbar ist 

Pemer ist es ycBtdlbaft, zwiscben der 
SpannuqgaqueUe und den angeschlossenen MotODBO i 
nuQgsausf aUdchere Sdmlielemaite voizusehen, so daB ein 
Einzelantrieb mdglich ist Oder dnzelne Motocen bd Bedatf; 

2S z, B, wenn ein P*^'^*^«^g"'g*' » fiir eine bestimmte Aus- 
staduugsvadante nicht benOdgt wizd, von der Spannuugs- 
quelle izennbar sind, um unnOdgcQ VcrscWciB zu vamd- 
den. Mittels D!rehstdlungBgd>em (Absolutwintelgebed an 
den Motncen kSnnen diese inderrichtigen DcebsteltuQg ab- 

30 geschaltet bzw. wieder der Spannungsquelle zugeschaltet 
wenlen. 

Das An- und Abschalten der Motoien und der elektrisch 
be^gbaran, aber mechaniscfa widEenden Hadlebremsen er- 
£dgt voctdlhaftecweisB durch eine Steuenmg, vonoigsweise 

as dhe spdcheipipgramnueibaie Maschinensteuerung, wo 
durch im Gegensatz zu einer manueUen BetStigung Fchl- 
sdisltungen wdtgefaend vezmddbar sind. RAttels der Dieh- 
geber an den Motaren kann w^glFArh eine Itaidonskon- 
tco]l6» d. h. ObedaslkontioUe erfblgm, voczugswdse durch 

40 die geoamue Steuecung, so dafi ein l&idchen und Ober- 
schrdteo des maximal zuUssigen Kippmamezxts edoeim- 
und veimeidbar ist. Wenn - tzotz aller VozscKge ~ dn Motor 
beisfaelswdse aufgzund eincr Bloddemng auBer IHtt fallen 
BoDte, kSooen alle Motoren unverzQglich angehaUm und 

4S anscUiafiend nach einer gegezisdligen Winkelausciditnqg 
mit IClfe der Steoenmg wiedsr angef afaren wecden. 

Besondecs vortdlhaft ist dne Ausgestaltung da dnzd- 
nen« duich cinen eigenea Motor angetriebeoen Bai^gn^pen, 
wenn dteaejeweils mit dem zugeozdneten Motor eone ifliun- 

50 licb abgeschlossMiB Bnhdt bilden, d. h, der Motor immitiBl- 
bar an der anzuirdbenden Baugru{)pe angeocdnet Ist Dies 
ermdglicfat sowohl bd der Flanung als auch spfiter betm 
iri-mHwn dne hcdie FleodbUitflt in dar GestaltuQg und Anpa- 
Bung einer Maschine, da nidit - wiebisber — auf voifaandBDe 

SS BobruDgen in der Tiachplatte der Maschine fiir den Dureb- 
gciffdner Antziebswdle o. dgiL RUckdcfat geDommea wa> 
den muB. So ktes ohne wdneiss m8glich, nachtcfiglichbetm 
Konden mil wezng Aufwand zusfltzliche BtikettieraggzegalB 
an fiden Stellen des DrehtiBcbeB einer Ausstattungsma- 

fio schine anzuoidnen, wenn cine aufwendigere Ausstattung 
mit wdtmn Edketten gewOnscht wild. 

Im IdealfaU besitzt jede von dnem eigeziCD Motor aqge^ 
tziebene Baugiuppe ein separates TVaggestell bzw. GebSiise, 
so daB es unmittelb ar auf dem Boden neben dem TVanspoit- 

65 kanissdl unabhSngig von diesem aiifstellbar ist Bd dieser 
Ausgestaltung kaim ggf . vSllig auf ISschplattB vecdch- 
tet werden, d. h. auch das 'faanspogtkarussdl steht fid auf 
einem dgenen GestdL Au^gnmd des Mefarmotocenaoxriebs 
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ist eioe Modulbauweise mdglich, indem fellweise l)e- 
stimmte Standaidbaugruppcn (Module), wie z. B. Edkcttkr- 
aggiegate<x3erTraDSportstemraderoda'dgL zudnerinfvi- 
<^iw»ii«>n , inafigeschneideiten Maschine kombiniert werden 

Nachfblgend weidea AusfUhrungsbraspielB anhamfi der 
Hgur crifiutat. Es zcagt: 

fig. 1 erne Draufsidit dna Edketdcrin&schiiie. 

fig. 2 eiDB S^teoansicht eines Ibils der Maachine nach 
fig. 1 BUS derBlickiichtmigX, 

Fig. 3 cine Seitaiaiisicht eines Edketderaggregals nach 
dner zweiten Ausfllhroqg, 

9^ 4 elne Seitenansidit einer rwelten Ausfiifanmg eaner 
EtikBtdiemiBSchinB, 

fig. 5 eine Drauf sicht des Ein- und Auslanfbeidches der 
Etiketdmnaschine nach Fig. 4 und 

fig. 6 eine scbBmadscfae DiBufidcht eaner HaftflScfae ei- 
nes EdketdBiaggregats. 

Die in fig. 1 daigesteUte Edkettiermasdrine besitzt eine 
voQ einem TJntergestellgctFageoe'nsGivilane 11, auf der dn 
Dcehtisch 1, ein Snlau&teniiad 5 und ein Ausiaii&tenirad 6 
drdihar gelagert ist, wobei dern Rinlmifittemrad eine parallel 
zu einem P&ideiband 8 ausgenchtete Einteilschnecke 7 vor- 
geordnet isL Am Umfapg des Dtehdsdses sind did Edket- 
tieraggiegate 2p 3» 4 venetzt angeoidnet Jedes der Btiket- 
der^ggngatB besilzt ednen umlaafend antcdbbaien Rotor 13 
mit mdireren auf einem Tnlkreis angeoidneten, minds 
Wdlen 30 idadv zum Rotor drehbami Fdet^ikdrpem 16» 
dozen Haftfliche 16* einen kleaneien KrOnmumgsraAiis r 
aufwdst, ala ein gedacbtei; die PalettenkQiper 16 in ihrer 
Mittelstellung boQhrender Umkreis R, dessoi KrOmmimgs- 
mitteilpunkt konzenTrinch zur Drehachse des Rotocs 13 aus- 
geiicfatet ist (siehe Fig. 6}. An diesetn Unikieis vexBetzt nnd 
um den Rotor 13 vextdll eane rotieiende Leimwalze 14^ dn 
fcstBtdiender EdkettenbehSlfier 15 mit Etikettenzusduuttea 
17 uid ein Gidfer^linder 12 znm Abziehen der Etiketteo- 
zuscfanittc von der HaftflSche der PalcttoikSiper az^geocdnet 
(Fig. 1). Der (jieifiBizylindei; der Rotor und die Ldmwalze 
dnd durch dn nicht abgebildeies, im AggxegatgehBuse 9 an- 
gCOTdnetcs Zahnradgeiriebe not eotspiechmden Obersct- 
zuDgen gekoppeJl und bewegen adi daher unter stSndiger 
Beibebaltuqg ihier gegenseidgen DrdiHtelliingBwiQidnung 
gesdKwindigkdtssynchran zudnander» wdbd die auf dem 
Rotor 13 geli^crten Fdettenkocpcr 16 mit ihn gekrCtanm- 
ten Haftfl9che 16* eine periodiach un^idsftamge, duxdi 
eine Steuedoirve hwtfiTnnife Schwenk- oder Drehbewegung 
ausfiUum (sidie DMS 21 41 306, D&OS 22 54 466). 

Die Besonderfadt liegt mm darin, dafi jedes dor did Eti- 
kettiexaggEegale 2, 3, 4, der Dcdxtisdi 1, die StemtSder 5, 6, 
£b EintsilsdmeckB 7 und das F&deiband 8 dusch jeweils 
dnen dgenen Synchtonmotor Ml bis M8 ndt einon permar 
nentmagnetenegtm Rotor gcschwindigkdtfr- und stellungs- 
syncfaion, d.h. winkBlsyncfaron zueinander angetzieben 
wenkn. Die SyndnronmotaiBn Ml Ms MS bedtzen ean Ge- 
triebe Gl bis G8> eine elektrisdi betadgbase and mechar 
msch wiikende Bremse Bl bis B8p einen Drefastellungsge- 
ber Dl bis D8 und sind alle an einem gemeinsamen Fie- 
queozmnnchter 18 fiber ein spannungsausfallsicheEes 
Schalldemeol Kl bis K8 angeschkssen, so daB audi im 
Falle eines SpannungsausCalls alle Motocen Ml bis MS ein- 
gangsseitig elekiriscb mitcinaiida: in \Wnndung stehen, 
woduidi such in dieser Situation ein stdlungssyndironBS 
Auslanfen der Motoren duich gegenseitigen, phasengld- 
cboi EoogieaustBusch sicbe^gesteiUl ist 

Der Fiequenzuoinditer 18 ist fiber dne Sicherung 19 an 
ein dreaphasiges Stiomnelz 20 mit konstanter Netzficeqoenz 
angeachlossen und erfaSlt eine RUmmgsgidOe f fllr die aus- 
gangsseicig berdtznsteHende Ausgangsfiequenz von dner 
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speicbeipiQgranmneibaren Steuraiing (SPS) 21 der EdJoet- 
tiamasdiine. Diese audi noch anderc FunktioDcn der £d- 
kctticrmaschine steuonde SPS 21 ist nut denDiehsteltungs- 
gebem Dl bis D8 der dnzdnoi Motoren Ml bis MS vei^ 
S buDdcn, um ein "aiifier Ttitt fellen" eines Motors bd Ober- 
schidtUDg seines zulMssigen KippmomBiitB sofort Gadkemien 
zu keimeiL AuBa:dem kann die SPS dieBremscn Bl bb B8 
und SchaltelcmemeKl bis K8 der Motoren dnzdn ansleu- 
ernbzw. betfidgen. 
10 We aus der Fig, 2 zu erkermen ist, aind die Edkettierag- 
gregate 2 bis 4 mittels einer stufmlos veistellbaren Halte- 
votndum^ 22 idadv zum Drditisdi 1 sowohl hOhen- als 
aucfa zadid verstsUbar auf der 'Hschplatte 11 gelagezt 
Fezner zeigt cfie f1^ 2, daB da Diefatisch 1 an sdner 
15 Oberseite mit Diehtellem 23 ausgollstet ist» die dem Ma- 
BdunenteilungsmaB entspiccheod auf einem Idlkids 
glddim^g beabstandet angeordnet sind. Diese I>rehtel]er 
23 dienen als programmgesteueit drehbare StandflSchen fOr 
die zu etiketdereodcn Flaschen 10 oder dgL, die mittels ge- 
steu^ heb- und senkbaroi, mit den Drebtdlcni stdlung^ge- 
recfat nufifiihifoaTen, drehbaicn Zentrlez^ocken 24 axial ein- 
spannbar and. In an sich bekannter ^K^ise kaon der Anizieb 
dor DrehtcUcr 23 dutch jeweils einen zugoordnetcn elektro- 
moforischen Antrieb 25, z. B. Sdmtt- oder ServomotDi; 
fiber eine programmierbaie StBuerung in Abhangigkeit der 
momentanea Winkd^llung des Diebti aches 1 erfoigen. 
Die mcht abgebildete Steuerung fUr die DrehteUerantridis^ 
motoren 25 ist tmt dem DrehsteUungsgebcr Dl des Syn- 
chiDnmotoES Ml, der eine vertikd ausgeridxtete, den Diefa- 
30 tisdi 1 und ein dariiber angeoidDetBS Oberteil 27 fOr die 
ZnitdeigilodDBa 24 veidrdifest tzagende AG ttelweDe 26 an- 
ticibt, vezbunden. 

Stdlvextzetend fOr die vezsdnedenen bekannten AusfOh- 
rungen von DrehteHersteuerungen wild auf das Dokument 
u DEOS3137201 verwiesen. 

Aus der FI& 3 ogibt sidi eine zwdte AusfObiui^gsf onn 
dnea BtikettiBrpggKEgals, bd dem die ebenf dls dne ge- 
kzilmnite HaftflSdie 16* au^weiseiiden, osdUierenden oder 
periodisdi ungleadifSnnig rotierenden PaleOen 16 mdit 
40 dutdi ein mechanisches Kurveqgetridse^ sondem durdi je- 
wdls dnen dgeneo, programtBgesteuerten motodsdien An- 
tneb 28 In AbbSngigkBit der momentanen DrehstBllung des 
die Fdetten trageaden Riotocs 13 betStigbar nnd, so dafi bis- 
her nur mit sefar hohen mechanischem Aufwand lealider- 
4S barsFimktionBn, wie Z.B. eine Paletteneinzfilsdialtung, die 
cine iiriicii»H#gigiTftiahmft duidi eine Haftfladie 16^ bd lau- 
fender Mascfaine unterUndet. worn beispidsweise eine Flft- 
sdie mit dnem aufgedmdEttsa Einbrandmlfen (Daueted- 
kett) die T^'krttiFffmasdrine passiert, aUdn duzdi einen 
SO Steuediefehl eines ProgrammstBUB^^eriks 27 ohne zusStzU- 
chen Bauaufwand fOr Spedalgetriebe oder SdiaUkuppLun- 
gen ansfOhrbar dnd. 

Ala nootoiiBchBr Palettenantrieb 28 kommt jeder fOr cfiese 
RmktioQ bcBuchbaiB pii)^iHtiun!itHiM^?ftrp Antndi in 
SS tzadit B e so p de r s gut geeigoet sind wegen ifarer dynami- 
sdien Kgenschaften eteklziBchB S«rvomotaiaL die mit d- 
n«n das BewegiiiigspcogrBmm fOr die Paletlcn entbdieaden 
StBuergerfit 27 nnt Bingabe- und P»M» g i m iifw«pMf4ii»H Bal vec^ 
bunden mnA^ wobd das Steuszgezfit 27 Tnittpiia dues Dzeh- 
fio stellungsgebcKS D4^ am Palettemotor 13 und duicb Dreh- 
stdluEigsgeber 29 an jeder Falettoiwelle 30 fotdaufead de- 
zen momentBoe WIzikeilpositian erfisBt und in Abhfingigkrit 
davcm diB Winkelpoiition der dnrrinen Paletten 16 edativ 
zum Rotor 13 entspiediend da Rnogiammvocgabe einstdlt 
65 bzw. nachregdL 

AnsteUe von Servoaotzieben kikmen auch Schrittmotecen 
mit einer entsptechend angepafiten Steuerung zum Einsatz 
kommen. 
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Duich eine piogramingesteuerlB noUnische BetBtigung 
Palctten 16 ist vorteilbaftnweise doe hohe FlexiUUt^ 
des Edkettieraggregats gegeboi, da aucb nachtrfglich dutch 
eine dufach auslQhibare Programmkorrcknir eine Anpas- 
suDg der Paletteobewegung mdglich ist, wenn wShrend ei- S 
OBrUaidrehung dgsPaiettenrotora 13dieP^letleaaoch weir 
terc und/oder andere Funktionoi ausflihraa bzw. cmiQgU- 
cheo solka, wie z. B. Aufdxuckk<xxtioUe, Etikettenpex^ 
f oration odor Laserdaliening. 

Die AntriebHrnotoren 28 und das Steueigerit 27 kfinnfln — 10 
wie in Hs* 3 angedeutet - auf einer mm FalettoarotDr 13 
patallel angeordneteD RotOTScheibe 13' Qnge<»dnet sein, wo- 
bei die diePaletten 16 tragenden Wellen 30 im Paletteniotor 
13 und der RotaCBcheibe 13' drehbar gelagert siod. Zum 
Aii5wechsehidarFaletteol6kanndieRotot8cbeibel3'von 15 
dm WcUeD 30 abnebmbar ausgefUbrt sein. Zur ^sogicver- 
Bozguog und zum Signalaustausch mit der SPS 21 der Ma- 
scMne kann das rotiereode Steuezgez^ 27 mit mdit daige- 
steUten SctaXeifinngkootakten ausgeiUfftet sein. 

Geznafi da Fig* 3 kam ein Btikettier^grpgat - im Ge- ao 
gensatz zu der vtsriieigehend im Zusatnfnenhang mit der 
Elgp 2 eriSuterten Ausftttmmg - fiir den Antzieb des Gxeifer^ 
flinders 12» des Palettenioiors 13 und der Leimwelze 14 
mit jeweils einem eigcoen motmschea Antzid> M4.1, M4^ 
M4.3 ausgecttstei werden, wobei fiir diese Aufgabe wegea 2S 
des kondSideriich gldchfikmigea imd winkelsyncbroDeD 
Bewegungsablau£i wicderum pennanent eaegto Synchron- 
motorai von Mirtdl sind, die an dem gemeiiisaznen Fre- 
cpienzumrichter 18 der EtiketliennasclriziB fiber spsnnungs- 
auafallajcherp Schaltelenientp so angeschlossen sind, daB aie 30 
auch bei einem Spannungsausfall untraeinaader clekirisch 
verbunden bleiben, um cin wixskdayncfarones Awslaufen n- 
cherzusteUen. Die elektzisch betStigbaEen, mechaniach wir- 
kezidenBrenisenB4wl. B4^ B4J und die Drehatellmigsge- 
berD4JundI>4^stDdmitderSPS21veri3Uttkn.DkMo- 35 
toreD M4wl» M4.2, M4.3 Bind zur Erzieljung der erfocdedi- 
cben ObersBtzungsverhaitniiwe mit eioem Getziebe G4,l bis 
G4.3 ausgeriislet und an der Untezseate eaner Aggregattrag- 
platte36befestlgt 

Wegen des Mehrmocoienantiiebs der Edkettiennaschine 40 
ist eine vom H**"*'"^*^" MaschinengcuDdaufban tmt einem 
fOr alle Baugn:^}peD gemeinsameo Gestell und einer daranf 
be&stigtai ISsdsplatte vdllig abweichende Bauform ni5g- 
licb. die in F%. 4 schematisch angedeutet ist Die dcut ge- 
zeigte 'Rtikgtf"""^"^ ^*"^ besitzt im Gegensatz za der Aus- 4S 
fOfarung in den Fig. 1 mid 2kBine TLachplatte. Der Drnhriiich 
1 ist in diesemFaU auf einem eigmen OesteU 31 gdagot, 
das niir bus drei oder vicar Beinm 32 besteht, die das Diefa- 
tischlager 33 und den daran hSngenden Antzieb smotcr Ml 
dBsDrehtischeslhalleD. JedesBtilcBtdezaggregatbildetmit SO 
sdnem(n) zugec^dneten Motor(eiO vom Dtehtiscfage- 
stell 31 unabhSngige, sqpatate Baueinheit mit cancm eige- 
nen IVaggestell bzw. -gehfluse 34. Au^grund desaen kami je- 
des EdlccttieiaggzBgat vQrtealhajfterwQaB an eaner beliebi- 
geo, feien S telle am Umfang des Drefatisches au^esteUt 55 
und fixicrt weideiip z. B. am Haileabodoi. 

Die zum ZufQhren der Flaschen 10 auf den Flascbcotisch 
1 und nacfafolgendem AbfUhien der behandelten Plaschen 
ezfoideriichen, syncbzcn antreibbaxen FlasdieafikdezelB- 
mente (Eintdlscbnecken, Stemradoi; FcMeibander) kSfuxn a 
in der ^icben Wdse wie cQe Etik^eraggregate znsanunen 
mit ihrem jeweils zugeordneten Motor eine eagenatfindigia^ 
abgeachlossene Baueioheat mit canem eigeoeo Gestell hair 
dexL EiD entqxechendes Beispid zeigt dieflg; 5. 

WiedcrtzuerkennenisCy weidendieFlaschenlOmittds fis 
einem radial 2aun Itebtisch 1 ausgenchteten Zufdzderband 
37 einer EintrilschpeckB 7 zugefQfait, die taqgendal zum 
Drefatisch angeordnet ist und die Rascten uncdttelbar vom 
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Zof&idBier 37 auf den Diebtisch 1 transferiert Das Abfilh- 
ten der bdiandeltoi Flaschen vom Drehtisch 1 auf cin cben- 
falls radial zum Drehtisch voiaufcndes AbfiJideibaiid 38 ^- 
folgt durch dnen geschwindigkdtssynchron zum Dietatisch 
angetriebeDBD Riemen 39 und ein mit Zwischenabstand sta- 
tionSr gegeniibeiliBgeDdes elastisdes SchwammgelindBT 
40, das die &isch auf die Flaschen 10 gcfarachtcn Etiketten 
nochmals g^CQ die Flasehenwand durcfa AbioUea der Fla- 
schen andrtickL Sowohl der Riemen 39 als auch das 
ScfawanungeiSndBr 40 sind wie die P^i ntg^l gei ww»iria. 7 tan- 
gential zum Drdxtisch 1 angeordnet und werdea voa einem 
im wesentUchen aus zwd rechtwinklig veibundenen Stco- 
ben und Standbeinen bestehenden Gestell 35 getragen, auf 
dem sich auch der fLkrdie Knteilschneckp 7, den Riemen 39 
und Fdrderbfinder 37^ 38 gemdnsame SyDchronmocor M9 
befindet. Davon abweicfaend k6nnten die Einteilschnecke^ 
der Riemen und die Ffinleibinder von einem jeweils eige- 
nen Motor angetzieben weiden. Diese Usung kann ezfoi^ 
deriich sein, wcnn fflr de FdrdeifoBndcr 37, 38 kurveng^- 
gige Flattenketten vrawoxdet werden» die untezhalb der Ein- 
tralacfanecke und dem Riemen tangential unmittelbar bis 
zum Drehtisch 1 lieranieichen sollen. 

1. Mascfaine zum Behanddn von Gefifieo (10) wie 
Flascfacn oder dgL mit wcmgstais einon TVanspottcur 
(1) zum kontinuiolichen BefOrdmi der GefSBe in der 
Masdnne und syncfazon zum TVansparteur (1) antzeib- 
bazen GefSBtranspoEtelementen (5, 6, 7, 8, 37, 38, 39) 
zum HiBFBZi- und AbfQhren der zu behandelnden Ge- 
fifie, dsdnich gAcnnzeSdmel, daB sowohl der Thms- 
porteur als auch die Gef^transporteletneote duzch ei- 
geneMotmn Qifl bisM9) antzeibbar sind. 

2. Maschme nach Anspiuch 1, daduich gekennzetcfa- 
net, daB wenigsleDS eine Arbeitsstadon (2» 3, 4) zum 
Behandeln der Ge£iBe voffaanden ist, insbesondoe 
eine Ausstattungsstation zum Azibzingen von Ausstat- 
cungsmatnial (17) an den GeffiBen, die durch dnea ei- 
genen Motor (M2, M3, M4) synchioa zum Dranspor- 
teur (1) antzeibbar ist. 

3. Maschine nach Anspmch 1 oder 2, dadurch gefcenn- 
adchigt, daB dcrTrangpcrteur QL) uod/odcrdie Gcf5B» 
ttaosportdemeate (5, 6» 7. 8, 37* 38, 39) und/oder die 
AxbeitsstatiGDeQ (2, 3, 4) mit dem zugecndDBten Motor 
(Ml hM M9) jeweais eine zSutnlich abgeschlossene 
Einhdt oder Baugxuppe bilden, die voczugsweise cin 
dgenes Gdi§use und/oder Gestell (31« 34, 35) besiOEL 

4. Mascfaone nach Anspmch 3, darlnfrh gdcennzeiGh- 
net, daB & Gehfluae und/oder GeatellB 01, 34, 35) ae- 
parat voneinandcr auf dem Bodoi aufsteUbar und vmv 
zugswmse an dicsem fixieri^ar sind. 

5. KAiscfauie nadi einem der Azisprfiche 1 bis 4, da- 
duzch g^V^nnT^^ *?hnfft|, daB der Ikanspocteur als dn 
umlaufend antrdbbares KarasseU. (1) am^bildet ist 
uod die gesdiwindigkdts- und stdlupgssynduan zum 
Karussell antcdbbareo, mit den Gef&ea (10) fonn- 
und/oder xeabschUlssig in TCngriff ' bziqgbarBn Gefi^ 
tzansportelemepte FlQzdfixschnBckmi (7), StenxESder (5, 
6) mit Aufiudunetascben oder steuerbareo Halteocga- 

T^nnqKxrtbSDdcr C8» 37p 38X Klemuih (39) cde^ 
BchenffizdeEer sind, wobd die Geffifie einapuzig trana- 
poctiBzt werdcn. 

6. l^ifosdnoe nach Anspnich 5, daduEch gekennzeicli- 
oett daB die AusstamiQgsstetionea (2» 3, 4) amUmfaqg 
des KbtiumbIIs (1) aogeacdnet nnd. 

7. Mssdiine nach einem der AnsprOche 1 bis 6, da- 
dutch gekcQDzdchnet, daB cBe Motoren (Ml bis M9) 
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Synduomiiotaren smd, insbesondcie permnnentma- 
goeteiregte DidistioxnsynchioDinotora], die voo edner 
gemeinsaxneo Spannungsqiicllc (18, 20) out stufedlos 
vast&Ubaier Ftcqueoz gespeist wetdoL 

8. Maschine nach Anspoucfa 7, daduich gekennzeicli- S 
DBt, daB die SpaDnuDogsquBUB ein an ein Netz (20) nut 
koostantcr Frcquenz angescfalosseoer Frequenzumrich- 
ter (IS) ist, dessen FrequenzsteQbcrdcfa bb Null Hotz 
rdjcht, wobei Ausgangsfiequeia spraogfirei kcod* 
DuiBrlich van Kuil Hertz anhebbar bzw. bis NuU Heitz 10 
sprung&ci abseoUwrist 

9. Maschine nach Ansfinicfa 8, dadurch gekomzach- 
net, dafi dcr HnqiienzuinricfatBr (18) bei Null Hertz 
eine Spannung an (fie angeschUnsenen Synchxoamoto- 
tai(MlbisM9)Hefen. u 

10. Maschioe nach ein^ dcr voifaeisehmdc]) Ad- 
sprQche 7 bis 9, daduich gftkfmnzffi rhnfft, dafi die Syn- 
chEonmcstaieii ^1 bis M9) auch bei einem Spanniings* 
ausfoQ anschlufiscitig debtoisch in Vctbindung stehen, 
insbescHiderc liber ^KumungBaiisfBllsicheie Schaltclc- 20 
niBiite (Kl bis K8). 

11. Maschine nach einem dervaifaeigeheiideQAnspr&' 
chB 1 bis 10, daduich gekennzeiehnet, daB die Mocoien 
(Ml big M9) mit mechanlsch widccndcn Haltcbremsen 
(Bl bis B8} auBgestadet sind, vcxzugsweiae elektzisch 25 
ansteuerbaren. 

12. Maschine nach Anspnich 11, daduich gelcom- 
zdchnet, daB die HaltebremBen (Bl bis B8) vor einem 
Abschalteo dea Frequenzumiijcfateis (18) akiiviert und 
eist nach dKfn Einschal ten des Frequenfaurmichtera QS) 30 
deaktiviect werdm. 

13. Maschine nach Anspnich 12, dadmcfa gekeon- 
zedchnet, daB der Reqaenzutmichter (18) east nach ci- 
ner ^ferwealzrat abgeachaltet wild, die Uqger ist a]s die 
langsteAbfallzettdercanzehienHaltebremsenCBlbiB 3S 
B8). 

14. Maschine nach eonem der voifaBtgehe nri e n An- 
gpgflehe 1 Ma 13, dadorcfa grifpjmmrhnrt, daB die Mo- 
iDiea DidistcUungsgeber (Pl bis D8) aufweisco, die 
mil ciner MasdiincnstBUKung gl) vttfaunden sind. 40 

15. Maschine nach Anspnich 10, 11 und 14^ dadurch 
gekennzetdmet, daB die ScbnItriBmentB (Kl Us £8) 
^tf^M^r die Haliebremsea (Bl bis B8) voa der Ma- 
s^unensteueoiag (21) becadgbar sind. 

16. Maschine nach einem der voifaBigBhe nd fl n An- 4S 
sprOche 8 has 15, Hwiiwr4i g»ir»pf^^<4in«t>^ daB am Fk^ 
quenzmnrichter (18) cine Beschleumgungsiampe fOr 
eine DidizahlafaOhung und one ^fenB5gaiiqgsEBmpe 
fOr eiDBDtehzahlzeduzienmg in AbhSngiglDeit der vor- 
bandenen TVSghgitsTiwTT""'*" der Ausstattupgastatic^ SO 
nm (2, 3, 4) und do: TV&nsportoue (1* Sp tf, 7, 8; 39) 
und Sippmcmeole der cinzclncn Synchzonmotoicn 
(Ml bis M9) einstellbar isL 

17. Maschine naefa einem der v w i i H>yA«MiH«i An- 
sprfiche 2 bis 16, daduich gekennzeidmet, daB wenig- S5 
stens one Aiisstatningsstalion (2, 3, 4) mefarere st^ 
hmgssyncfaroQ ziidnandcr undaufeade Rotoren OX 
IJi, 14) anfweist, wobea die Sotaren voEzugsweiaB vco 
jeweila einem. eigenen Synchronmotor CM4.1, M4.2, 
M4.3) antreibbar smd. 6° 

18. Maschine nach Anspnich 17, dadurch gekeno- 
zeichnet, daB ran mer Rotor (12) als ein TtsDsSBoy- 
linder znm Anbringen des Ausatattungsmatenals (17) 
an dm CtWea (10) ausgelnldet tst, und dn dem 
l^ansfeazylindcr v o tgeo i dneiierzweiter Rotor (13) an^ fiS 
ZnfQfaien des Aii^'tfatti rngsmatprials (17) aus einem 
Materialvonat (IS) mm Iteafba^indBr voKfaandan 



19. Maschine nach An^aixli 18, daduich gekenn- 
zeichnet dafi der zwdte Rotor (13) wnugstens eine um 
cmt zum Mittelpunkt des Rotors beabstandet gelageite 
und relfldv zum Rotor (13) gesteuot bewcgbaie Haft- 
flSche (16^ fQr das AusstHttungsmatcrial (17) aiifweist 

20. Mascfaane nach An^ncfa 19, daduich gekenn- 
zeichnet, dafi dcr KrOmmungsradius (r) d^ HaftflScbe 
(160 Ueiner in ak d» KrOmmungsradius (R) eines ge- 
dac^len, um die Drehachse das die HaftflSche (f€) 
tzansportieienden Roton (13) gesdikgenen UmkxBi- 
ses, der die Haftflfiche (16^ in ihm MittelsteUung be- 
lOhtL 

21. Mascfaone nach Ansprudi 20, daduich gekenn- 
ZBicfanet, d^ sich der Knimmungsnntteipunlct der 
Haftflfiche in daien Mitlelsrellung radial innedmlb 
der Umlaufbahn der DrehaidiBe (30) der Haftflache 
(16^ befindet, voczugsweise zwiscbea der Dcehacfase 
der HaftflSche und d^ Drehachse des Rotcns (13). 

22. Maschine nadi dnem der vochocgehenden An- 
BprOcfae 19 bis 21, dadurch gekeonzdchnet, daB die 
Dxehstdliing der wemgstens dnen Haftflache. (16^ re- 
kliv sum Rotor (13) wahrond dner Rotordrehung in 
AbhfiqgigMt von dessen momentaner DrefasteUnng 
programmgesteuett vcrSndcrbar ist, wobd die Bet&ti- 
gUQg der Hafiflflche durdi einen der HaflMche zuge- 
ordneten motonschen Antrieb (28), insbesoodere 
Schritt- Oder Servomotoi; crfolgt, der mit einer pco- 
gFBnnniabaica Steuerung 27 vcrbundcn isL 

23. Kfascfaine nach einem der AnsprQche 1 bis 16, da- 
durch gekennzeichnet, daB che Maschine cane Ausstal^ 
uings- und/oder Fifll- und/oder N^schlieB- und/oder 
Inspdoionsmaschloe oder Rinso: isL 
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